
湖南城市学院 2024 年“专升本”招生考试

测绘工程专业《测绘综合》科目考试要求

I．考试内容与要求

本科目考试内容涵盖测量学、GNSS原理及方法等方面的内容，

主要考察考生对基本概念、基本理论、基本方法和基本技能的掌握程

度；理解、运用水平，考核考生分析问题和解决问题的基本能力；识

记有关名词和概念，能正确认识和表达；理解基本原理和方法，能正

确区分和联系；掌握基本方法和技能，能综合分析和解决一般性的问

题。

一、测绘学

考试内容：

测量学的概念、水准测量、角度测量、距离测量与直线定向、测

量误差的基本知识、小地区控制测量、地形图的基本知识、地形图测

绘、地形图的识读与应用。

考核要求：

1.了解：地球的形状与大小，测绘学科分类；水准仪的分类，水

准尺的分类；光学经纬仪的分类，竖盘的构造特点；钢尺量距的工具、

方法、成果处理方法、误差来源与注意事项；平面和高程控制测量的

方法；地形图的检查和整饰内容和方法。

2.理解：测量学的两个主要任务（测定和测设）；水准面、大地

水准面、大地体、绝对高程、相对高程、高差；高差法及视线高法测

量原理；水准仪视准轴、水准管轴、圆水准器轴、水准器的分划值(灵

敏度)；水平角和竖直角的概念；控制测量、平面控制测量、高程控

制测量、控制点；地物、地貌、地形图的比例尺、比例尺精度、等高



线、等高距、等高线平距、坡度。

3.掌握：地面点位的表示方法(三维坐标：地理坐标或高斯平面直

角坐标+高程)；高斯平面直角坐标系的建立方法、分带投影方法、中

央子午线和投影带的计算方法，我国国土范围所覆盖的带号范围和高

斯投影平面直角坐标中横坐标通用值的由来；测量工作的三个基本内

容，三个基本观测量和两大原则；水准测量原理，水准仪的三个组成

部分，尺垫的作用；水准仪的使用方法（仪器的安置过程），视差的

概念、产生原因及消除方法，初步整平与精确整平的目的；连续水准

测量的方法，水准路线的布设形式、检核内容（计算检核、测站检核

和路线检核）；闭合水准路线、附合水准路线、支水准路线的计算；

微倾式水准仪的轴线及其相互关系，掌握圆水准器的检校、十字丝的

检校、水准管轴的检校方法；水准测量误差：仪器误差、观测误差、

外界条件的影响；水平角和竖直角的测量原理；掌握水准仪其三个组

成部分、读数方法；重点掌握其使用方法、对中及整平的目的；掌握

测回法测水平角：观测过程、记录计算方法；掌握方向法测水平角：

观测过程、记录计算方法；重点掌握竖直角的观测、记录计算方法；

识记和理解竖盘指标差的概念；掌握角度测量误差：仪器误差、人的

误差、外界条件的影响；视距测量的原理公式、观测与计算方法、误

差来源与注意事项；光电测距的公式，成果处理方法、误差来源与注

意事项；直线定向的定义、三个标准方向、方位角的定义及推算方法、

象限角；测量误差的来源与分类，偶然误差和系统误差定义，偶然误

差的特性、系统误差的处理方法；观测值的算术平均值的计算方法；

评定精度的三个指标：中误差、相对误差、极限误差；误差传播定律

及其应用、用改正数求观测值的中误差和算术平均值的中误差；导线

测量的外业工作内容与内业计算方法；四等水准测量的技术要求、测



站观测顺序、观测内容和方法、记录计算方法；三角高程测量方法；

地形图的分幅与编号方法、地形图比例尺分类方法；地形图图式：地

物符号、地貌（用等高线表示的方法），坡度与等高线平距之间的关

系；掌握测图前的准备工作，一个测站上的测绘工作内容，地物和等

高线地形图的绘制方法；掌握地形图识读的内容与方法，掌握地形图

的基本应用和工程应用。

二、GNSS 原理及方法

考试内容：

卫星定位技术的基本知识、坐标系统和时间系统、卫星运动基础

及 GPS 卫星星历、GPS 卫星的导航电文和卫星信号、GPS 卫星定位基

本原理、GPS 卫星导航、GPS 测量误差来源及其影响、GPS 测量的设

计与实施、GPS 测量数据处理。

考核要求：

1.了解：卫星定位技术的发展过程，GPS、北斗、GLONASS及

其它导航定位系统原理以及异同点；美国政府的 GPS政策、GPS在

各个领域中的应用；测量坐标系统建立的基本方法和原则；无摄运动

和受摄运动的卫星定位参数、二体问题、卫星运动方程；GPS信号结

构及各数据块的内容，GPS卫星导航电文，GPS卫星坐标位置计算；

GPS导航的方法、导航基本参数、GPS测姿态原理、GPS/INS综合导

航方法与原理； GPS测量的工作流程和工作程序。

2.理解：卫星定位的发展动态，子午卫星导航定位系统的缺陷；

GPS 定位技术的特点，GPS 定位系统的各部分组成及其功能，GPS

各系统的工作流程；各坐标系统转换的基本原理，GPS坐标系；GPS

卫星坐标计算的方法及坐标转换计算；伪随机噪声码的产生及特性、

码相关伪距测量原理、GPS接收机基本工作原理；GPS卫星定位方



法分类；伪距测量、载波相位测量的测量原理；绝对定位和相对定位

的误差方程；GPS动态定位的原理和差分 GPS定位技术；后处理差

分动态定位的原理，伪距、载波相位差分动态定位原理；GPS测时、

测速原理；GPS测量误差产生原因;GPS误差处理基本原理; 电离层、

对流层误差的处理方法,多路径影响及处理方法,星历误差的影响及处

理方法; GPS 定位技术设计及外业实施各阶段工作,城市及工程 GPS

控制网的相对测量工作程序与方法，GPS 测量外业准备与技术设计书

编写，数据预处理及观测成果的质量检查，技术总结撰写；GPS 数据

处理基本方法、GPS 数据处理软件操作程流程。

3.掌握：天球坐标系、地球坐标系基本概念及相关时间系统概念；

WGS-84坐标系和我国大地坐标系，坐标系统间的转换，时间系统；

各种天球坐标系统及地球坐标系统的关系；七参数和四参数坐标转换

模型原理与应用，以及岁差与章动的影响；卫星星历等相关知识；相

位跃迁、卫星信号的调制方法、卫星信号 C/A及 P 码的特点；GPS

卫星定位的基本原理，GPS定位的方法与基本观测量，GPS定位的

基本观测方程；静态绝对定位和相对定位的原理与方法，载波相位测

量的数学模型；绝对定位精度评价；单差、双差以及三差的区别；载

波重建方法，整周跳变及修复方法；差分 GPS的分类；单点动态定

位导航原理，实时差分动态导航原理；GPS定位的误差处理方法；

GPS测量主要误差分类:与信号传播有关的误差,与卫星有关的误差，

与接收机有关的误差及其它误差; GPS测量外业实施流程，GPS测量

作业模式、数据预处理基本内容、同步观测环和异步观测环检核条

件;GPS数据处理流程、GPS坐标转换；基线向量的解算及网平差、

GPS高程计算方法。

Ⅱ．考试形式、试卷结构及参考书



一、考试形式

考试采用闭卷、笔试形式。试卷满分 200分，考试时间 150分钟。

可使用不带存储功能的计算器。

二、试卷结构

试卷包括填空题、选择题、简答题、名词解释、计算题等四至五

种形式；不同难易度试题的比例约为：较易约占 45%，中等约占 35%，

较难约占 20%。

三、参考书

1、程效军等编著，测量学，同济大学出版社，2020年；

2、徐绍铨，张华海，杨志强等编著，GPS测量原理及方法（第四

版），武汉大学出版社，2021年。


